
第九届中国高校智能机器人创意大赛专项赛一：基于 ROS 技术应用

的机器人挑战赛获奖及晋级国赛名单公示

各高校：

现将第九届中国高校智能机器人创意大赛专项赛一：基于 ROS 技术应用的机

器人挑战赛六轴机器人竞赛组、双臂六轴机器人竞赛组、双轮足机器人竞赛组，获

奖及晋级国赛名单（附件）予以公示，公示期为 2026 年 6月10日至 2026 年 6 月

15 日。

公示期间，如有异议请以书面实名发送到邮箱：zhangjiazhong.et@ziir-

robot.com，请获奖队伍仔细核对获奖信息，公示期满不再受理信息更改。

中国高校智能机器人创意大赛组委会

2026.6.10



第九届中国高校智能机器人创意大赛专项赛一：基于 ROS 技术应用的机器人挑战赛获奖及晋级国赛名单公示

序

号
学校 团队名称 团队码 参赛选手

指导教

师
参赛作品 参赛类别

奖

项

是否

晋级

国赛

1 贵州民族大学 方块破局者 Ro1cFf1v 吴茗江，张建,
舒国慧,王扬莹

王新锋

,王立

洋

基于ROS的俄罗斯方块自主拼图机

器人

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

2 贵州民族大学 全都队 tP3xeVdf 杨家鑫，廖乾

伟,喻泓博,龙用

张承维

,杜悠

悠

基于ROS的俄罗斯方块自主拼图机

器人

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

3 贵州民族大学 躺赢不排队 Og5rd32Y
李玲丽，杨加

发,韦玉巧,李玉

洁

杨琴,
张承维

ROS驱动的全自主识视觉识别俄罗

斯方块智能拼图机器人

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

4
杭州电子科技

大学
杭电智能机械臂一组 kmLAgN7y

吴奕奇，张宏

彬,张鹤龄,陈振

轩

陈张平 ROS方块智能拼接机械臂
六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

5
杭州电子科技

大学
这就是好名字 vNxoclLC

陈位恺，陈屹

安,马华成,万正

昊

傅琳,
张雨晴

基于 ROS 技术应用的俄罗斯方块

放置单臂机器人

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

6
杭州电子科技

大学
aaa608608 8iqMi8tZ 王俊然，马丁,

邵晨昕
傅琳 aaa608608

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

7
杭州电子科技

大学

四只两驱自动化入vs
一只六轴机器人队

GyUeQ4wo
叶斯雨，钱紫

涵,费莹莹,凌得

涵

徐广通

,陈张

平

基于ROS技术应用和XARM机械臂的

俄罗斯方块系统

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

8
杭州电子科技

大学
当抓则抓，当放则放 Pstl18zm

刘昊旸，杨雨

欣,陈培琛,吕博

妍

陈张平
基于ROS技术的机械臂视觉抓取俄

罗斯方块

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

9
杭州电子科技

大学
杭电自动化单臂组5 QjIHby5k

楼昊均，俞骋

杰,孔晨涵,胡子

睿

方晓伦

,陈张

平

基于ros技术的俄罗斯方块机械臂
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

10
杭州电子科技

大学
初臂锋芒队 6iHL2WHY 王飞远，毛熙

然,彭阳光,王旭

董伟,
陈张平

故障方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等



洲 奖

11

杭州电子科技

大学信息工程

学院

俄罗斯方块大师 DiF1MWDp 陆诗琦，王炜

炜,陈明杰

曹月花

,宿娜
俄罗斯方块大师

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

12

杭州电子科技

大学信息工程

学院

Let.G JrUgUOA6 施峡，王迎嘉,
徐润辰

王振宇

,李辉
Let.G

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

13
杭州科技职业

技术学院
独臂智控 EQMCELK3

毛兴雨，刘佳

乐,谭超亿,赖永

盛

金浪滨

,陈娜
方块AA

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

14
杭州科技职业

技术学院
绅士小白队 GNTWhuVD 陈帅，鲍斌斌,

叶思琛,徐满翼

曾志伟

,赵士

超

智叠方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

15
杭州科技职业

技术学院
无与伦臂 DhieJWtj 李坤宇，胡润,

谌俊名,翁家楠

盛士能

,朱昕

宇

无与伦臂
六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

16 青岛科技大学 明德科创队 vwBhH1lO
田翁智恒，张

德泰,张峻玮,张
洋

王宪伦

,李红

宾

明德科创队作品提交
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

17 上海理工大学 代码全队 sKo8E6JL 李洺函，黄琼

慧,蔡泽瑜

吴世青

,陈龙

基于ROS框架的俄罗斯方块机器人

系统

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

18 上海师范大学 弈方队 9UGqlrF7 陶丽园，杨鹤

宇,陈弘韬

李传江

,李燕

“弈方”——融合多模态标定与组

合优化的方块自主作业机器人

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

19 上海师范大学 机器人小分队 fce3DPF7 张翔睿，戴云

翔,杨春星

李传江

,朱燕

飞

俄罗斯方块
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

20 四川大学 四士同堂 HGsaISHF 薛人境，陈思

涵,周姜,郭宏博
汤卿

基于franka机械臂的俄罗斯方块摆

放项目

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

21 武汉大学 草台班子pro lKW40xlm
李炯宏，王卓

超,周航宇,赵改

福

杨尚尚

,唐飞
臂不可挡

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是



22 武汉大学 雷霆大雪绒 ENBw6Xmu
钟兴炜，王圣

乾,栗振杰,麦俊

琪

杨尚尚

,胡明

宇

基于ROS的单臂机器人 —— 俄

罗斯方块自动化拼接系统

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

23 西南石油大学 浙里方块 WjzjnP60
钟浩天，杨婷

婷,蒋明熠,黄鲤

翔

龙樟,
温飞娟

浙里方块
六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

24 西南石油大学 块速响应 zOx01SAq 杨杰凯，邹祥

宇,刘昭云,魏星

陈林燕

,龙樟
块速响应

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

25
西南石油大学(

南充) 请输入团队名称 vm90KJff 杨磊，杨枘鑫,
张军豪,高梓杰

陈广,
李波

灵犀手
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

26 浙大城市学院 xyz队 x8hZbFfP
许启昂，张园

通,李子诺,王铭

宏

万安平

,纪晓

声

俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

27 浙大城市学院 鹤望兰 iqj8XXOc
顾涌馨，黄祥

龙,李千桥,匡世

恒

万安平

,曹尚

尚

机械臂
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

28 浙大城市学院 奇点 ZyyK3dgO 姚俊宇，熊佳

成

万安平

,周赵

凤

基于ROS技术应用的机器人挑战赛(

专项赛)

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

29 浙大城市学院 海底小纵队 OOnDLmCN
潘思彤，邵佳

丽,李佳美,练雅

琪

万安平

,纪晓

声

俄罗斯方块机械臂
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

30 浙大城市学院 AAA hrMAfzp4 于春旭，王珂

怡,崔宪东

万安平

,周赵

凤

俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

31 浙大城市学院 我们说的都队 B5V4I6nr 高志诚，李炜

伟,张茜

万安平

,曹尚

尚

基于ROS技术的机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

32 浙大城市学院 始祖鸟 3n0goRLB 陈佳豪，杨琦,
诸明亮

万安平

,曹尚

尚

六轴机器人
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

33 浙大城市学院 擎天机械臂 s9rQzZX5 张亮，王娜,王
逸欣,冯凯文

万安平

,申运

伟

擎天机械臂
六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是



34 浙大城市学院 MasterARM 1ycAYvvz
戴子梁，刘璨

贤,高一诺,史安

煦

万安平

,周赵

凤

MasterArm
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

35 浙大城市学院 水水一家 Sae622tW 刘乐妍，吕佳

沁,朱洲宇

万安平

,程晓

民

俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

36 浙大城市学院 证明王 58Tx7wzR 王成龙，奚坚

明,张政,何墨延

万安平

,纪晓

声

基于ROS技术的拼图机器人
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

37 浙大城市学院 荣华富贵队 bImZfGNj 李东林，王杰,
沈天翼,杨益峰

万安平

,申运

伟

俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

38 浙江大学 CME 4yqtu592 周仙乐，冯皓

翔,韩天曜
高宇 俄罗斯方块六轴机器人

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

39 浙江大学 终末地工业 nYiIulH3
黄靖宇，王云

灏,严淇迈,毛锦

昊

高宇 俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

40 浙江大学 熊大快跑队 xeMeBV8B 杨姝雨，蔡博

宇,陈敬,孙路
高宇 视-臂-气协同的俄罗斯方块机器人

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

41 浙江大学 ZJU小方块 w3V0ijKX 沈玏，周江涛,
邓皓文,倪浩

刘山
基于形态学分析的智能俄罗斯方块

机器人

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

42 浙江科技大学 马虾队 decSfEwG 张浩然，郑佰

兴
翁卫兵 俄罗斯方块机器人

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

43 浙江科技大学 六百六十六 OOIlfonT 李俊杰，王志

菲
陈宁 俄罗斯方块自主作业机器人

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

44 浙江树人学院 命运石之门 qcwbLQO4 沈佳伟，夏嘉

璐,陈凯栋,凌锋

吴建锋

,徐振

宇

命运石之门
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

45 浙江树人学院 树人二队 9BPM4omV 孙嘉露，金寅

涛,蔡鎏懿,鲁喻

叶芳芳

,吴建

锋

树人二队
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖



46
浙江水利水电

学院
浙水ros一队 IrmtPEPu 朱晨，王越越,

邵志卿,濮远祥

郭栋,
崔洋

俄罗斯创一队
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

47
浙江水利水电

学院
方块猎人 DOkcrg6c

刘思贤，胡路

依,鲍来利,陈文

博

韦伟,
马艳娜

方块猎人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

48
浙江水利水电

学院
六轴破壁人 xCFhovr9

栾逸晨，金子

涵,胡温博,李意

民

韦伟,
邢晨

六轴破壁人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

49
浙江水利水电

学院
水院四队 WS3ZQA4P 周熠涛，钟尤

键,李恒轩

郑高安

,冯伯

华

机械视垒
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

50
浙江水利水电

学院
水院2队 RGlCqWdz

黄柏霖，张亚

浩,黄存杰,谢琳

艺

郑高安

,冯伯

华

六臂魔爪
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

51
浙江水利水电

学院
水院机器人1队 t8O8khUd 张培康，杜阳,

陈宇诺

郑高安

,冯伯

华

三头六臂
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

52
郑州轻工业大

学
大方块组 mJK0L3d2 高梦雅，周屹

杭,马淑彤
刘胜 基于ROS的俄罗斯方块机器人

六轴机器

人竞赛组

一

等

奖

是

53
郑州轻工业大

学
Depth Vision ToZJdCh2

熊雨豪，陈九

硕,李星儒,叶紫

炜

刘胜
融合HSV与RGB多通道特征的智能拼

接机器人

六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

54
郑州轻工业大

学
星河 TgFWRDCq 张明宇，孔祥

林,周婷
刘胜 星河

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

55
郑州轻工业大

学
视觉赋形·智控机械手 yNEvkVTi

赵鹏飞，杨佳

乐,胡天卓,张涵

宇

刘胜 视觉赋形·智控机械手
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

56
中国计量大学

现代科技学院
自定义队名1 cY5Sn558 陈思雨，刘帛

伟,姜阳逸

张峰峰

,卫东
ROS系统俄罗斯方块机器人设计

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

57
中国计量大学

现代科技学院
无限 um4X5xJc 黄嘉豪，冯晗

喆,邓景虎,王斌

张峰峰

,周琳

琅

基于ROS的俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖



58
中国计量大学

现代科技学院
并不专业队 Y3m5jI6u 曹煜，尹诗宇,

马果尔,陈诗妍

张峰峰

,楼圣

伟

基于ros的俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

二

等

奖

是

59
中国计量大学

现代科技学院
全靠手感队 5hM4mSyk

叶子芊，王东

平,陶梦薇,陈政

如

张峰峰

,陈雪

莉

基于ros的俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

60
中国计量大学

现代科技学院
偷睡漏睡队 O2EIUuJq 潘展仪，叶晓

鹏,李楠,罗袁杰

张峰峰

,徐雷

桁

基于ROS的俄罗斯方块机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

61 重庆工商大学 方块能摆队 FgY9tfhs 邹浩太，王艳,
甄红铭,戴天赐

王洪建

,张绍

军

方块能摆队作品
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

62 重庆工商大学 小马宝莉 DKvFJIJM
王梓强，杨飞

鸿,杨宁宁,莫雪

峰

王洪建

,张绍

军

单臂机器人
六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

63 重庆工商大学 轮光 BtNsU2m7 曹耀，冉宇航,
张哲宇,冉金玉

王洪建

,张绍

军

基于ros技术应用的单臂机器人组

装俄罗斯方块项目

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

64
重庆三峡科技

大学
科大精英 IGs1I5AS 魏琦航，岑依

纹,秦浩
夏国峰 方块猎手

六轴机器

人竞赛组

三

等

奖

65 宁波工程学院 411商会 6ghxmQsu
水强旺，王文

康,黄泳鑫,胡誉

潇

袁红星

,陆超

泽

411商会

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

66 宁波工程学院 逐风 LcV4Sz1O 薛自立，黄广

松,吴欣奕,袁凡

童春芽

,袁红

星

逐风

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是

67 宁波工程学院 队 mIitSxNN 吴锦昊，丁慧

豪,孙浩清

张浩向

,常生

明

智识

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

68 宁波工程学院 灵机小队 4uqY78xL 缪雨辰，楼健,
陈金禹

童春芽

,刘丹
灵机一动

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

69 宁波工程学院 对的没错正确的队 wY4pwsAy 林静，乐婕,赵
麒安

童春芽

,刘丹

基于Apriltag视觉识别的双轮平衡

车控制系统

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖



70 宁波工程学院 12345 VPHJq8ur 胡益恺，赵文

锋,陆思成

童春芽

,袁红

星

12345

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

71 宁波工程学院 零一 xNoY2OQL 卜昕然，段天

宇,刘锦政

袁红星

,童春

芽

零一

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

72 宁波工程学院 超级炮兵连 rysq6fpX 崔博源，程泓

渊

童春芽

,张浩

向

无可奈何

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

73 宁波工程学院 晨曦 rXQGp7Tc
文富情，张杰

凯,余乐洋,陈平

安

童春芽

,刘丹
晨曦

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是

74 宁波工程学院 404 not found dEofVDYS
张钦宇，刘浩

东,唐昱桐,陈锦

豪

袁红星

,童春

芽

平衡小车

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是

75 宁波工程学院 代码不崩万事都队 FNbrA5zs
谢鹤卿，王铭

烨,郑承宇,留煜

垚

童春芽

,张浩

向

ROS2平衡车

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是

76 宁波财经学院 幻翼行者 7NeQLIO3 夏霄薇，曹子

恒,马雨戈

邹奇凤

,张淑

珍

幻翼行者

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

77 宁波财经学院 驰风智行 YOIzHbDN 黄泓睿，邱比

特,李嘉琪

张淑珍

,邹奇

凤

驰风智行

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

78 宁波工程学院 洛克王国队 nvrXMqNE
邓子叶，娄清

华,周诗思,王鑫

雅

张浩向

,常生

明

基于地瓜派RDK X5 的 ROS2 小车

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

79 宁波大学 疾航Vitesse TGUDEFl4
李辰浩，周雪

婷,陈健豪,李子

通

周刚毅

,梁冬

泰

疾航-越影ROS

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

80 宁波大学 ROS限定天才 77DyIUmg
陶鹏洋，战韬

阳,翁嘉宇,李文

涛

周刚毅

,梁冬

泰

基于ROS技术应用的智能双轮平衡

车

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

81
中国计量大学

现代科技学院
智能创新队 ewIa8z8O 潘文杰，郑前

好,姚吟晰,赵炫

张峰峰

,郭振

武

双足小车也想环游世界

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是



82 宁波工程学院 超能小分队 qOpDwJLV 苏紫茵，赵薇,
周崇博

童春芽

,袁红

星

VisionBalancer 智能双轮平衡车

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

83 东华理工大学 冻梨No.1 XEpU1rhg 王君，饶嘉宇,
曾宪福,扈国伟

郭江涛

,马善

农

基于ROS2的两轮差速视觉导航智能

小车

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

84 浙江树人学院 能不能组一辈子乐队 lVfBNo3t 陈飞扬，张世

宇,刘旭,胡鑫

吴建锋

,丁健

龙

能不能组一辈子乐队

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

85 浙江树人学院 炸弹说得对 2hRfrttP 王嘉杰，石云

飞,徐本豪,林齐

叶芳芳

,吴建

锋

双轮自平衡机器人

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

86 宁波工程学院 我竟无言以队 psavJa9x
谭尧瑞，庞雨

桐,周立志,郑之

恒

杨娜,
吴少群

基于地瓜派RDK x5的ROS2平衡小车

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

87 浙江树人学院 小绿全国可 jotuVtjL 杨康，肖佳依,
汪思琦

吴建锋

,曹曙

桦

双轮足机器人

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

88
浙江水利水电

学院
双足机器人创一 H1pB0iOx 陈益雷，许朦

予,胡轩瑜

郭栋,
赵祯

双足机器人创一号

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是

89
浙江水利水电

学院
锋轮逐足 W1VRjpzH 华泽宇，彭景

惠

赵祯,
郭栋

双足机器人创二号

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

90 浙江树人学院 逆转一切 uOrtCIk5
郑可澄，潘晨

毅,陈麒涵,刘佳

琦

吴建锋

,桑倩

倩

逆转一切的作品

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

91
杭州电子科技

大学
瞬足智控 q977jiq6 梁智化，郑宇,

曹娟
陈张平 瞬足双轮行者

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

92 新余学院 不倒翁竞速小分队 VjGhhfW0 古祥龙，张天

浩,张程
张宝 不倒翁竞速小分队

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

93
浙江水利水电

学院
book思议 NiNJOWli 舒健，苏宇浩,

林海臻

郭栋,
梅从立

双足机器人创三号

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖



94
浙江水利水电

学院
双足机器人创四号 YkTqBa5M 蔡劲林，李丹

梅从立

,郭栋
双足机器人创四号

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

95
浙江水利水电

学院
浙水双足五队 Hn5bQ5qd 裘宇杭，魏浩

东

梅从立

,赵祯
双足机器人创五号

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

96 浙江树人学院 蜡笔小芯 MTcRsHEn
徐琪涛，李卓

凡,黎语萱,覃逸

娴

尉理哲

,吴建

锋

蜡笔小芯

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

97
中国计量大学

现代科技学院
牛牛开心队 EuvObYpd 向开晴

张峰峰

,李阳
双足小坏

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

98
杭州电子科技

大学
杭电双轮足一队 5e5MtGZg

林赞茂，钟佩

汝,郭梓瑜,赵若

希

陈张平

,孟雪

阳

基于 ROS2 的双轮平衡视觉导航机

器人

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

99
浙江水利水电

学院
芯控纪元 fleIR2Ja 江城义，廖展

慷

杨启尧

,赵祯

标定乾坤——双轮足视觉导航机器

人

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

100
中国计量大学

现代科技学院
牛魔王猛击队 IEx0rXaG 王涵箫，陶均

涛,项杨昊
张峰峰 牛魔王

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

101
中国计量大学

现代科技学院
峰峰爱我对不队 XgaY0Nxc

周书宸，刘昱

宏,吴俐瑶,黄禹

策

张峰峰

,李海

兵

觅途

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

102
杭州电子科技

大学
开源行者 0jp1CAbQ

董科铭，康中

信,陈梓荣,黄梦

柔

郑军强 黑铁

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

103
浙江水利水电

学院
智启未来 lnyA13UR 刘家庆，叶邵

凯

杨启尧

,赵祯
差速不差劲——精准巡码机器人

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

104
杭州电子科技

大学
轮足华尔兹 ezp7F4iE 李佳恒，胡子

睿,韩锦泽
张乐 轮足华尔兹队

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是

105
中国计量大学

现代科技学院
创世 ef5pgsJA 谢雨康，刘龙,

陈森鹏

张峰峰

,李阳
创世机器人

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖



106
浙江水利水电

学院
双轮定澜队 zvTujwPv 余子亮，张启

航

杨启尧

,梅从

立

环视知位——双轮足自定位巡航机

器人

双轮足机

器人竞赛

组

一

等

奖

是

107
浙江水利水电

学院
签机在握 A1jBFxkB 何浩，蒋钧杰

杨启尧

,赵祯

签机在握 —— 自主定位巡航机器

人

双轮足机

器人竞赛

组

三

等

奖

108 中国计量大学 路怒队 phyK8joo
苏正宇，陈玉

榜,王乐其,葛钧

杰

杨力
基于 ROS2 与 AprilTag 的双轮足

机器人自主竞速导航系统设计

双轮足机

器人竞赛

组

二

等

奖

是
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